个人陈述

（彭旗宇，生物医学工程学博士）
本人经历简述如下：

· 2003年于清华大学生物医学工程系取得博士学位。期间，在导师高上凯教 授的指导下，主持研发中国大 陆首台基于PC平台的医用超声成像系统。
· 2003年赴美，在美国西北大学芝加哥康复研究所从事博士后研究工作。并于次年转入斯坦福大学继续深造。2006年，进入美国劳伦斯国家重点实验室和美国加州大学伯克利分校电子工程和计算机系工作。
· 现任职务为美国劳伦斯伯克利国家实验室科研科学家（注1），及加州大学伯克利分校电子工程和计算机系客座教授。
· 主要研究方向有正电子发射断层成像、生物医学超声成像与测量、生物医学信号与图像处理及临床研究等。
· 两项美国发明专利和三项中国发明专利。

· 在国际期刊和会议共发表学术论文50余篇。累积影响因子52。论文被引用90余次（含自引和他引）
· 加州大学伯克利分校电子工程和计算机系三年以上的授课经历。
通过在美多年的科研和教学经历，我积累了比较丰富的工作经验和人脉关系。因此，我计划寻求国内高校，科研院所和公司企业的合作，以建立在相关领域从事人才培养，科学研究，技术和市场开发的实验室或研发中心。下面分别阐述我的科研计划和教学计划。
一  科研计划

结合本人科研背景和经历，我计划在以下三个领域展开工作。
1. 肌肉动力学研究
在相关临床领域中，肌肉动力学的研究一直被忽视。通过在美国西北大学芝加哥康复研究所的相关研究，我意识到肌肉动力学的研究的巨大潜在价值。转入斯坦福大学后，我开始专注于建立骨盆肌的动力学研究方法及技术，在此领域进行了一系列开拓性的研究。2007年，有关论文被选定为泌尿学杂志封面论文，并被指定为北美内科医生继续教育可取得学分的选读文章。2009年，在39届国际泌尿学年会中，有关论文被选定为年度亮点论文。最近，又有一篇论文被代表本领域最高水平的学术期刊（欧洲泌尿学杂志）接受发表。
我建立的骨盆肌的动力学研究方法及技术正逐步地被国际同行广泛的认同和接受。我离开斯坦福大学时所撰写的两份立项申请之一，也最终获得美国国立卫生研究院（NIH）两年资助 （年均$348,940）。在此过程中，我和包括美国西北大学康复研究所，美国斯坦福大学医学院，加拿大蒙特利尔大学老年病研究所，日本福冈大学医学院在内的国际一流医学科研院所建立了牢固的长期合作友谊。
我计划在国内高校或科研院所筹建以技术开发为主的肌肉动力学实验室，通过国际合作，进一步推进肌肉动力学研究方法，技术及临床应用的发展。肌肉动力学实验室主要研究方向将包括生理传感器技术的开发，核磁共振和医学超声图像分析软件的开发，肌肉动力学模型研究，以及临床数据的统计分析。
2. 医用无线技术研究
无线及远程医疗技术有着巨大的潜在应用前景和市场价值。我先后主持或者参与开发了中风病人肘关节远程理疗和评估系统，小儿麻痹症患者脚踝僵直程度评估系统，美国国防部灾难状态下人员无线定位和无线生理监控系统，舌触无线环境控制及现代消费电子产品控制系统。其中，舌触无线环境控制及现代消费电子产品控制系统，参加了Vodafone基金无 线创新项目2010年度全 球竞标，并从75科研团队的激烈角逐中，进 入8位决赛者大名单。此外，近三年来，我在加州大学伯克利分校电子工程和计算机系讲授微计算机接口和传感器技术两门课程的过程中，组织学生开发了一系列系统原型。其中包括无线三维超声定位系统，无线三维空间姿态监控系统，以及无线电生理信号（EEG,EOG,EMG, ECG）检测系统。
基于对医用无线技术的应用前景和市场价值的充分认识，以及多年来的研发经验，我正与美国工程院常务卿Budinger博士，在加州大学伯克利分校，共同主持筹建伯克利医用无线技术研究中心。因此，我计划在国内高校或科研院所同步筹建以技术开发为主的医用无线技术研究中心。国内中心将与伯克利中心通力合作，进一步开发和测试上述的系统原型，共同推进相关技术的产业化。

3. 医用正电子发射成像（PET）及超声成像技术研究
我所在的美国劳伦斯国家实验室功能成像实验室是目前世界最好的正电子发射成像研究中心。我们一直在从事尖端正电子发射成像系统的研发和临床应用研究。我目前参与的工作包括：正电子发射-超声双模式成像技术的研究，飞行时间（Time-of-flight）成像技术的研究，以及核子成像通用开源系统平台（OpenPET）的设计。此外，我正在开发一种结合光学测量，超声测量和核医学代谢测量的技术，以实现对前列腺癌肿的恶性程度的准确评估。目前，该技术构想已经得到了斯坦福大学和加州大学旧金山分校的一些病生理教授的认同和支持。我已经就此向美国国防部前列腺癌研究基金提交了立项申请。
我一直在考虑在东亚地区成立正电子发射成像研发中心，为中国为主的亚太地区提供高性价比的医用正电子 发射成像系统。这一构想得到了我的同事，包括 Budinger博士，Choong博士和Luk博士积极响应和支持。其中，Thomas Budinger博士为美国两院院士，现任美国工程院常务卿。他是加州大学伯克利分校生物工程系的创系人及首任主席。他也是美国劳伦斯国家实验室功能成像 实验室的创建人及首任主席。Kam-Biu Luk博士是加州大学伯克利分校物理系教授，同时担任中国大亚湾中微子震荡实验的发言人。Choong博士是美国劳伦斯国家实验室的科学家。
我构想中的国内研发中心将与美国劳伦斯国家实验室通力合作，共享资源，在我们目前正在开发的核子成像通用开源系统平台基础上，设计生产高性价比的医用正电子 发射成像系统。
二  教学计划

近三年来，我一直在加州大学伯克利分校电子工程和计算机系讲授微计算机接口和传感器接口技术两门课程。在此过程中，我曾尝试从加州大学课程发展基金获取资助，用以开发基于最新技术的教学及实验平台。并且，我曾建议在我开发的一系列系统原型的基础上，开发用于大学电子工程和计算机系教学及实验的开源模块库（含各种传感器模块库，无线及有线接口模块库，微计算机模块库等）。该建议得到了部分讲授机器人控制技术，信号处理等课程的教授的支持。然而，这些努力均因近年来加州大学的财政危机而暂时搁置。
为暂时解决这一问题，我联系了Altera大学项目基金，并得到了全力支持。我因此得以在Altera提供的硬件测试平台的基础上，开发了一个全新的实验平台。Altera随后慷慨地捐助了30套硬件平台（总价值$30,000以上），支持本学期课程及实验教学工作。
因此，我的教学计划是，参照伯克利模式开设高年级本科生及研究生课程（微计算机接口技术，传感器接口技术），以及开设新的研究生课程（现代医学成像系统的原理和设计）。我的教学计划预期将得到包括Altera大学项目基金在内的产业界资金的支持。
注1：通过严格的晋升程序聘用。

a. 三个月以上的全球公开招聘；
b. 包括美国医学科学院院士，美国工程院院士和美国核医学学会前主席在内专家组成遴选委员会；
c. 入选应聘者分别应邀参加遴选委员会和人事部门组织的8小时面试和公开答辩；
d. 遴选委员会选择最终受聘者，并报国家实验室人事委员会核准；

e. 类似于大学中tenure-track的助理教授。
